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beneratoren und Umrichter-Konzepte.

» dimulation und experimentelle Validierung der Komponenten
und der prognostizierten  Betriebseigenschaften  der
Forschungsanlage durch Betrieb aut dem Prifstand und im Feld.

» Realisierung einer Forschungsanlage zur Sammlung von
Betriebsdaten und Ertahrungen.

1 . » dystematischer Entwurt und Dimensionierung von geeigneten

Automation und Flugregelung (alternativen)  Antriebsystemen fir Anlagen mit einer
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"{T J :(’0‘0'2_‘ - ({Q{( » Untersuchung  der Interaktion  mehrerer  Anlagen im
, Verbundnetz.
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Abb. - Prinzipdarstellung der geplanten Forschungsanlage zur Nutzung von Hahenwindenergie. |:| I-. I:Ij E ktd a l_l E I-.
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Projektiibersicht

Im Projekt S¢kyFower/l/[/ wird gezeigt, dass ein vollautomatischer PPDJEktpartnEP

Betrieb einer Flugwindenergieanlage inklusive automatischer » Projekttrager Jilich

dtarts und Landungen, sowie der entsprechenden Stauung bei » dkydails Power bmbH
Nichtbenutzung iber einen langen Zeitraum zuverldssig maglich ist. » EnBW AG

Hierzu soll eine Pilotanlage zur Nutzung von Hahenwindenergie bis » tWE Uttshore bmbh

zu einer Hihe von L.OO0Om entwickelt und errichtet werden. Das » Leibniz-Universitat Hannover

Institut fir Antriebssysteme und Leistungselektronik (IAL) der
Leibniz-Universitat Hannover ist fir den Entwurt und die
Untersuchung von Antriebstrangen fiir Hahenwindenergieanlagen
verantwortlich.
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